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ODbjectivos

® Construir o Robot CircularGT




~ Objectivos

® Programa-lo para percorrer uma pista

® Detectar vitimas ao longo do percurso




Como Soldar

Principios Basicos




= A ponta metalica do ferro
esta MUITO QUENTE

= Quando nao esta a ser
utilizado, coloca-lo no
suporte!

= Esponja humedecida com
agua destilada

= Manter a ponta limpa
para melhores resultados




Soldar

= Nao demorar mais que
5 segundos

= Aplicar apenas a
quantidade de solda
necessaria

» Evitar inalar os fumos
da solda
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Q? Correcto




= Nunca juntar pontos de solda, causa um curto-circuito
que pode danificar o componente.
= Nao temos componentes a mais.




Construcao do
Robot

Etapas
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Etapa 1




Etapa 2: Montar Resisténcias

e Resisténcias

® Ndo tém polaridade

® Tém cdodigo de cores




Etapa 2: Montar Resisténcias

Codigo de Cores de Resisténcias

4 Bandas A0, 53

Prata 0.01 10%
CILFD 0.1 e

Preto 0

Castantho 1

Wermelho 2

A marelo 4 10K
Arul B
Zinzento & 't
Talerancia
Branco 9

hultiplicadar

10000 Q +- 5% ou 10 KQ +- 5%
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pa 4: Montar Condensadoes,
Leds e Botao de reset

* Condensadores

* Ceramicos f
4 Té ntaIO (polarizado) |
* Electroliticos

(polarizados)




4: Montar Condensadores,
Leds e Botao de reset

Ftapa

® | eds

(polarizados)

® Botao de pressao

(atencao ao desenho no PCB)
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Etapa 5: Montar Terminais de
ligacao e varios componentes

® \/arios
componentes

(ver manual)




Etapa 6: Montar Sensores de
Infravermelhos

® Sensores

400 500 600 700 nm
Vipleta Verde Laranja .
Raios X Microondas
_ Ultravioleta] |Infravermelh Ondas de
Raios o Radio
Ganla T T T T T 1 T T T T T T 1
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Etapa 6: Montar Sensores de
Infravermelhos

*Sensores paralelos a placa, dobrar patas com angulo de 902
*Dobrar patas dos componentes com 2 alicates




Etapa /7: Montar os Motores e
Roda livre

* Ter atencao a polarizacao
* Os contactos dos motores nao se podem tocar
* Bases metalicas nao podem tocar nos pontos de solda







Soldaduras com ar;

Uniao de pins proximos;

Curto-circuito entre pistas, nomeadamente nos furos
da placa que nao sao usados;

Sockets mal montados;

Esquecimento de componentes, nomeadamente
cristal (CRZ) e condensadores ceramicos;

Danificacao do condensador ceramico de 15 pF
(CCZ1 e CCZ2), parte-se ao afastar os pés;

Terminais das pilhas a fazer mau contacto ou
demasiado frageis e partido-se repetidamente;




Pecas metalicas de suporte aos motores a
provocar curto-circuito entre as pontas dos
componentes (verificar bem se os componentes
nao tocam nos suportes dos motores com as
pilhas desligadas);

Motores a rodar no sentido contrario (testar o
movimento antes de aparafusar os suportes dos
motores ao robot);

IC (circuitos integrados) no sitio errado (atencao
a referéncia);

Nao partir patas de IC, encaixar devagar e se nao
encaixam, verificar porqué;




do

nNJ

adO

Programac

Robot

Conceltos

IVOS e

€

ODbjec




® Seguir a Pista (com e
sem guia)

® Detectar vitimas
(verdes e prateadas)

® Informar (pelo mdodulo
wireless) quais as
vitimas encontradas




Fluxogramas

Compra a distancia

INICIO

Recebe Pedido

YVendedor

)

Fazer

Algoritmo que multiplica A por B

Registrando

Entrega Produto

Cliente
receben

Recebe

Pagamento

Tesouraria

oD




Fluxogramas

Fluxograma do Algoritmo que testase A< B

testa b
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Interface de Programacao
CircularGT
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® André Gloria

® David Quelhas
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